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(1.0 Conduire un entretien d'accueil avec un client

C1.2 Informer le client sur 1a nature de Vintervention

€13 Collecter les données techniques

C\.4 Restituer le vehicule au client

C2.1 Organiser son poste de travail
C3.2 Realiser une intervention

C2.2 Diagnostiquer
C4\ Evaluer la qualité

TP/ TD Activités Professionnelles N° Conditions de réalisation
TP Réception / Facturation / Documentation 1A Ovdinateur salle de cours -
TP Controle actuateur de ralentl 1B | Deux multimetres + oscilloscope
™ Cowntrdle capteur de phasage 1C  [Bornier ou bolte a pannes
TP Ccontrole régulateur de haute pression 1D | Moteur inj. directe HP diesel
TP Contrble oébitmetre wmassioue 1E |206 Pengeot
TP Controle “P “et “ @ “ clreuit d'alimentation 2A Moteur essence multipoint
™ Influence T~ eaw/atr 2B | Maquette injection Motronie

TD/ TP | Analyse phase de démarrage 2C | Maguette et vénicule

D /TP Analyse signaux sonde A 2D | Maquette et véhicule catalysé
T Conformité antipollution 28 |Awnalyseur 4 goz




™ Analyse/Réglage angles des trains roulants 3 A |[Bane Traln roulants 4 tétes
TP Sionaux capteurs et actuateurs inj. diesel HP 3B | Oscilloscope et Citrogn C 5 diesel
™ Etude / contrble capteurs inductif et Hall 3C | Maquette capteurs

TD /TP | Dlagnostic systeme d'antiblocage de roue 3D | Maguette et véhicule (ABS, ASR, ESP)
TP Gestion de L'intervention « Courrole distribution » 2E Moteur TU et capteur « S.e.m. »
TP Euntretien du systeme de climatisation 4 A | Statlow de charge climatisation riz44
TP Compte rendu d'essal systewme de véfrigération 4B | T, Hygrometre, manometres
TP Dlagwnostic systeme d'alr conditionné (gestion ) 4 C | Lexia Citrogn
™ Utilisation o’une chatne de contrble technique 4D |Ripage, suspension et freinage
TP Mesures parametres § Test actuateurs 4 € | Lexin Citroén
™D Décoder un schéma électrique 5 A R.T.A, Auto-Volt, Expert Auto, M.R.
TP Dlagnostic systéme d'injection Directe HP gazole 5B |Cltrogn C 5 diesel
TP Diagwnostic sur systemes charge et démarrage 5C | Citrogn C5 essence
TP Dlagnostic systeme de gestion moteur 5D |cltroén C3

TD /TP | Contrile systeme de condamnation centralisée 5€ | Maguette et véhicule
TP Etuwde commande/pulssance clreutt GMV e A | Maquette refroldissement - gMV -
TP Gestion de Vintervention courvole distribution 6B | Peugtot 106
™ Cowntrole capteur pression et température carburant | 1D | Bornier ouw botte o pannes
TP Dlagwostic état moteur eD |Cltroén C5
TP Contrile géométrie des trains roulants 6 € |[®Banc géométrie 4 tetes




T | Bvolution du temps d'injection A | Maguette Motronic
™ Contrble des capteurs du systeme « ESP » 8B | Peugeot 1007
™ Dlagwostic sur direction assistance variable gC [pirection DAE Cltrogn C3
™ Analyse / Réglage angles des trains roulants 8D | Peugeot 206
™ Controle syst. de suspension hydropneumatique € |Cltrotn C5 -
T Dlagnostic systeme de leve-vitre 9 A | Cltroén Pleasso
™ Dlagnostic sur réseau muLt’LpLexé 9B Cltroén C3 (ESP, ASR .. ) - |
™ Cowntrble pré-postchauffage 9C |[Peugeot 206 HDI - -
™ Etude commande/puissance BV Robotisée 9D | Maquette BV robotisée
T Controle systeme de porte coulissante électrique 9 E | Peugeot 1007
™ Dlagwnostic sur systeme de suspension pilotée 11 A |[Cltroén C 5
TP Dlagwostic géométrie des tratns roulants 10® |Bawnc 4 tétes
™D Etude/contrble capteurs inductif et Hall 10 C | Maquette capteurs | |
TP Dlagnostic systeme de gestion moteur HPI 10D | Moteur sur bane HP!I
™ Contrble systeme de toit escamotable 10 € | Peugeot 206 CC
™ Cowntrble capteur pédale d'accélératewr 1C° | Bornier ow bolte i pannes
K3 Cowntrble capteur vitesse véhicule 1C” | Bornier ow bolte d pannes
™ Dlagwnostic sur direction assistance variable g ¢’ | Dblrection DAEH Peugeot 206
™ Btude réseaux multiplexés CAN VAN Lin 9B | Maquette réseaux multiplexés
sywnthese | Méthodes de contrble « allmentation et masse » 12 A
sywthese | Méthodes de contrble électrique 128
sywnthese | Méthodes de diagnostic 12C
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